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VvloZeni a naloZeni voziku-automaticky rezim

Prepnéte packu ¢.1 na ovladaci do polohy AUTO.

Prepnéte packu €. 2 do polohy OUT. Oteviou se zadni dvefe a Robot za¢ne vykladat
vozik. V piipadé, Ze chcete pohyb robota zastavit, prepnéte packu do polohy STOP.
Pokud chcete ve vykladani pokracovat prepnéte packu do polohy OUT. Robot se
rozlozi az ke dvefim fidice a sdm se zastavi v naprogramované poloze.

Pro nalozeni voziku zpét do zavazadlového prostoru piepnéte packu €. 2 do polohy
IN. V piipadg, ze cheete pohyb robota zastavit, ptepnéte packu do polohy STOP.
Pokud chcete v nakladani pokracovat piepnéte packu zpatky do polohy IN. Robot se
sloZi do zavazadlového prostoru a zaviou se dvefe. Tim je sekvence nakladéani
ukoncena.

Prepnéte packu €. 2 do polohy STOP.

Piepnéte packu ¢. 1 do polohy OFF.

Packa 2

Obrizek 1- Ridici jednotka robota
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VvloZeni a naloZeni voziku- nouzovy rezim

V pfipadé poruchy na elektronice ovladani robota je k dispozici ru¢ni ovlada¢, kterym se ovladaji
pfimo jednotlivé motory robota.

1.

2.

o

Piepnéte packu ¢.1 na ovladac¢i do polohy MANUAL. Na ru¢nim ovladaci se rozsviti
cervena kontrolka.

Stisknéte packu M4 ve sméru OUT. Tim se odjisti zadni dvefe. Opétovnym
stisknutim se dvefe oteviou. Pii uvolnéni packy se pohyb motoru okamzité zastavi
Stisknéte packu M1 smérem OUT. Zacne se otacet motor , ktery vytoii robot ven ze
zavazadlového prostoru.

Pouzijte ostatni packy pro ovladani motort dle potieby.

Stisknutim packy ve sméru IN se robot vraci zpét do zavazadlového prostoru

Upozornéni: Bud'te opatrni pii ovladani robota vV ruénim rezimu aby nedoslo ke kolizi

s karoserii vozu.

Obrazek 2 - Ruéni ovladaé
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M5

Scissors

Obrazek 3 - Ovladaci motory robota

M1 Otaceni ramene vodorovné
M2 Naklapéni ramene

M3 Rozkladani pfedniho ramene
M4 Ovladani zadnich dvefi

M5 Rozkladani stfedniho ramene

Honzontal




